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Projekt 1 [7]
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Vorarbeiten Az 2

Unterbrechungsvermeidung notwendig
Fehlerpotential durch Stress um 53% groBer [8]

Faktoren sind vielschichtig und kontextabhéngig [3][2]

Correlation-Based Feature Selection
Worapper-Based Feature Selection

Testdaten meist nicht ausreichend vorhanden [2]
Wizard of Oz Verfahren
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Wizard of Oz Simulation

[12:05] stiess LOW)
Typ: [Fromdoor _[v] [12:10] stress LOW)

Werr  [o]v] [12:15] stress (LOW)
Zeipuit | | [1220] steess LOW)

[1225] stiess (LOW)

[12330] stress (NORMAL)
[1235] stress (NORMAL)
[12:40] stress (NORMAL)
[1245] stress (NORMAL)
[12:50] stress (HIGH)

[12:55] steess (HIGH)

[13:00] stress (HIGH)

[13:05] steess (HIGH)

[13:10] stress (HIGH)

[13.15] sress (VERY_HIGH)
[1320] stress (VERY_HIGH)
[1325] sress (VERY_HIGH)
[1330] stress (UNKNOWN)
[1335] sess (UNKNOWN)
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12:50



Konfigurierbarkeit (1)

Output/Logging
Debug output enabled?
Error output enabled?
lInfo output enabled?

| og output to file?

Prompt output on console?

Frontdoorsensor adapter
Positionsensor adapter

5 tresssensor adapter
Timesensar adapter

Anwendungen 1
Projekt 1
Anwendungen 2
Projekt 2

Yes v
Yes v
Yes v
Yes v
Yes v

5IM_FrontdoorAdapter v
LP3D0hjectiocationAdapter  w
StressCompanionAdapter v
TimeAdapter v

Erreichbarkeit in Smart-Homes

10/19



Anwendungen 1
Projekt 1
Anwendungen 2
Projekt 2

Konfigurierbarkeit (2)
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Regelmaschine als Reasoner
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Masterarbeit

Kontextbezogene Erreichbarkeitsermittlung eines Smart-Home
Bewohners mithilfe von Regelmaschinen und lernenden Systemen

Offene Punkte
Implementierung eines lernenden Systems
Erhebung von Testdaten zu Trainingszwecken
Identifizierung der relevanten Sensorinputs
Feld- und Akzeptanztests
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Ziele

Masterarbeit

Identifizierung relevanter Faktoren fiir die
Erreichbarkeitserkennung in Smart-Homes

Vergleich Regelbasiertes-, Lernendes-, und Hybridsystem
Entlastung des Bewohners im privaten Umfeld

Verbesserung der Effektivitdt bei der Home Office Arbeit
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Masterarbeit REReD

Es kénnen nicht ausreichend Trainingsdaten ermittelt werden
Es werden nicht die richtigen Faktoren verwendet
Es konnen keine Faktoren identifiziert werden

Das System findet keine Akzeptanz beim Bewohner
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Vision/Motivation
Vorarbeiten

Masterarbeit REReD
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