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I Motivation fur SIFT

* unabhangig von:
I - Rotation
- Skalierung
» unempfindlich gegen:
— perspektivische Verzerrungen
— Rauschen
- Beleuchtungsanderungen

» schneller Algorithmus
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Funktionsweise von SIFT

Erstellen einer Gaul3pyramide
Extrema Detektion mittels Difference of Gaussian
Suchen von markanten Bildpunkten (Keypoints)

Keypoint-Orientierung festlegen
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GauBBpyramide und DoG
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Aufbau der GauRpyramide
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Differenz of Gaussian (DoG)
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Keypoint

» Keypoint ist Mittelpunkt A
eines 3x3x3 Pixelwurfels

- 3x3 Pixel pro Bild
- 3 Bilder pro Keypoint
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Keypoint descriptor

Image gradients Keypoint descriptor
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Keypoints

» Keypoints in grolReren Bildern der Gaul3pyramide
werden hoher gewichtet

» 3 Keypoints reichen aus um Objekte zu erkennen

e Bild mit 500x500 Pixel liefert bis zu 2000 stabile
Keypoints
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Objekterkennung
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Objekterkennung
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Anwendungsgebiete In der
Objekterkennung

* Bin-Picking Problem
* Objektklassifizierung
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Bin-Picking Problem

 grofder Aufwand fur Pallettierung (hohe
Kosten)

 Vorteile fur SIFT

— verwer_m_dete Teile bekannt
- kaum Anderungen der Lichtverhaltnisse
— Bildrauschen relativ konstant
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Objektklassifizierung

 Klassifizieren von Objekten durch Datenbank

» Klassifizieren von Bildern anhand von
erkannten Objekten

» Beispiele:
- Klassifizieren von Raumen durch Inhalt
— Erkennen von Verkehrsschildern
- Montagehilfe in Flugzeugen / Fahrzeugen
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Weitere Moglichkeiten

* Bildersuche nach Inhalt

 Urheberrechtsverstolle finden
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Ausblick

» Objektklassen definieren

 Aufsetzen einer Bilddatenbank
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Fragen?

Vielen Dank fur Eure Aufmerksamkeit
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