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Kurzzusammenfassung
Diese Masterarbeit beschäftigt sich mit der Entwicklung eines Frameworks zur positi-
onsabhängigen Auftragsverwaltung inner- und außerhalb von Gebäuden. Die Positi-
onsmessung der mobilen Geräte erfolgt durch die bestehende drahtlose Infrastruktur
der Übertragungsmedien. Als Übertragungsmedien werden GSM, WLAN und Blue-
tooth genutzt. Zusätzlich zu den Übertragungsmedien kann GPS zur Positionsmes-
sung genutzt werden. In dieser Arbeit wird ein „Location Server“ entwickelt, der aus
den Positionsmessungen geografische Ortsinformationen bestimmt. Durch ein Web-
GIS werden die geografischen Ortsinformationen auf einer Landkarte präsentiert. An-
hand dieser geografischen Ortsinformationen können die Aufträge positionsabhängig
zugeordnet werden im „Mobile Enterprise Server“.

Thomas Steinberg

Title of the paper
Development of a Framework for position-dependent administration of orders in mo-
bile networks

Keywords
Positioning inside and outside, WLAN, GSM, Bluetooth, GPS, Microsoft Project radar,
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Abstract
This master work is about the development of a Framework for position-dependent ad-
ministration of orders inside and outside from buildings. The position measurement of
the mobile devices takes place via the existing wireless infrastructure of the transmit-
ting media. As transmitting media GSM, WLAN and Bluetooth are used. Additionally
to the transmitting media GPS can be used for position measurement. In this work a
"location server" is developed, which determines geographical local information from
the position measurements. By a WebGIS the geographical local information on a
map is presented. On the basis these geographical local information the orders can
be position-dependently assigned in the "Mobile Enterprise Server".
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