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Companion-Technologien1 und Social Robots2 beschreiben eine neue Generation von 
komplexen Systemen, die den Menschen in seiner Umgebung unterstützen. Aber wie 
können diese Systeme mit dem Menschen kommunizieren? Haben diese Systeme auch 
eigene Bedürfnisse? Was passiert, wenn ich meine Wohnung mit einem Pflanzen 
Roboter teile? Und inwieweit ist die Wohnung selbst eine Companion-Technology? 
 
Um diese Fragen zu beantworten, wollen wir Szenarien für den Einsatz der Technologien 
in einem Smart Home entwickeln. Dabei nutzen wir die Infrastruktur vom Living Place 
Lab, um die Anwendungen in der physikalischen und virtuellen Umgebung umzusetzen.  
 
Je nach den Einschränkungen durch die Corona-Krise, wird das konkrete Projekt darauf 
angepasst. Geeignet für AI und TI. 
 
Mehr Informationen unter: 
https://livingplace.haw-hamburg.de 
https://csti.haw-hamburg.de 
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