[image: image1.jpg]In Abbildung 7.5 wird gezeigt, wie die Motoren angesteuert werden mussen, um den
Roboter zum Beispiel, wie in Abbildung 7.6 dargestellt, in die Richtung 300 Grad
fahren zu lassen
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Abbildung 7.6: Einteiung in Grad



[image: image2.png]aus
ruckwaits
vorwarts

1: rickwarts
2 vorwarts
3 aus

1: vorwaits
2.aus
3. ruckwarts

Abbidung 7.5 Ansteuerung der Motoren
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Abbidung 7.5 Ansteuerung der Motoren




Quelle: Michael Ziener : Konstruktion einer programmierbaren, omnidirektionalen Roboterplattform.
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[image: image3.jpg]Motor 1 | Motor 2 | Motor 3 Fahrrichtung
Vorwars | vorwarls | vorwarts_| Drehung im Unrzeigersinn, im Stand
Vorwarts | vorwarls aus | Drehung im Uhrzeigersinn mit kieinem Radius
Vorwarls | vorwarls | rckwarts | Drehung im Uhrzeigersinn mit grofiem Radius
Vorwars | aus vorwarls_| Drehung im Uhrzeigersinn mit kieinem Radius
vorwarts | aus aus | Drehung im Uhrzeigersinn mit mittlerem Radius
vorwarls | _aus | rickwarls | Fahrt auf 300°
vorwarts_| ruckwarts | vorwarts_| Drehung im Uhrzeigersinn mit grofiem Radius
vorwarts | riickwarts aus Fahrt auf 0°
vorwarls | riickwérls | rickwarts | Drehung gegen den Unrzeigersinn mit groRiem Radius
aus | vorwarts | vorwarts | Drehung im Unrzeigersinn mit Klemem Radius
aus | vorwarts aus | Drehung im Uhrzeigersinn mit mittlerem Radius
aus vorwarts | rickwarts | Fahrt auf 240°
aus aus vorwarls_| Drehung im Uhrzeigersinn mit mittlerem Radius
aus aus aus Steht
aus aus | rickwarls | Drehung gegen den Uhrzeigersinn mit mittlerem Radiu
aus | rlckwarts | vorwarts | Fahrt auf 60
aus rickwarts aus Drehung gegen den Uhrzeigersinn mit mittlerem Radius
aus | ruckwarls | rickwarts | Drehung gegen den Unrzeigersinn mit kleinem Radius
Tlckwarts | vorwarls | vonwarts | Drehung im Uhrzeigersinn mil grofiem Radis
ruckwarts | vorwarts aus Fahrt auf 180°
Tlckwarts | vorwarls | rickwarts | Drehung gegen den Urzeigersinn mit grotem Radius
rickwarts aus vorwarts | Fahrt auf 120°
rickwarts | _aus aus | Drehung gegen den Unrzeigersinn mit mittierem Radiu
rickwarts | _aus | rickwarls | Drehung gegen den Unrzeigersinn mit kieinem Radius
rickwarts | rickwarts | vorwarts_| Drehung gegen den Unrzeigersinn mit groiem Radius
rickwarls | ruckwarts | _aus | Drehung gegen den Unrzeigersinn mit kieinem Radius
rickwarls | rickwarts | ruckwarts | Drehung gegen den Unrzeigersinn im Stand

Tabelle 1. 27 Ansteuenungsmogiionkerten
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