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Bildquellen

Eine Person schiel3t ein Foto von einem Objekt

Eine Person schiel3t mehrere Fotos von einem
Objekt

Eine Person schiel3t mehrere Fotos von mehreren
Objekten

Eine Person schiel3t mehrere Fotos von einem
Objekt von verschiedenen Standpunkten
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I Bildquellen

 Eine Person schiel3t mehrere Fotos von mehreren
I Objekten von verschiedenen Standpunkten

e Mehrere Personen schiel3en mehrere Fotos von
einem Objekt von verschiedenen Standpunkten

* Mehrere Personen schief3en mehrere Fotos von

mehreren Objekten von verschiedenen
Standpunkten
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Bildquellen

 Und nun das Ganze nicht mit Fotos, sondern
aus einem Videostream...

e _..mit binokularem Videostream...
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I Verarbeitung der Bildquellen

I « Panorama aus Livevideostream
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I Relevanz fur meine Arbeit

Bildrate. Dafur aber grolere

* Fotografie ist Video mit sehr geringer
I Bildveranderungen.

» Ziel ist ausgewogenes Verhaltnis von
Bildmenge/Rechenzeit/Qualitat/Energie
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I Stitchverfahren

* SIFT — Nicht geeignet, wenn Aufnahmestandort
I variiert

* SURF
« SLAM
- MOPS

e s.a. I.Jost http://users.informatik.haw-hamburg.de/~ubicomp/projekte/
master08-09/bericht.pdf (zu aktualisieren)
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Berechnungen

Bereits hinreichend diskutiert

p=(KXY.Z1)

Sascha Kluth, 8.12. 2008, Seite 8



Verarbeitung
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Verarbeitung
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Verarbeitung

Sascha Kluth, 8.12. 2008, Seite 11



I Anbieter & Gerate

- Navigation kostenpflichtig
— programmierbar C,
Java MIDP 2

I  Nokia N-Series
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Nokia Maps - Preise

Zie befinden sich hier - Mokia Deutzchland » Mapsz, Musik & mebhr » Mokia Maps » Service © Mokia Maps 2.0

NOKIA

[DnnEE‘[ing PEﬂﬂlE & Dwrchsuchen der Internetzeite w

Home Shop  Produkte  Service und Software BOERERLIEEE=NGERTS Mokia hly Mokia

Mokia Maps
Start Maps 2.0 — Preise
1 Monat 3 Monate 12 Monate
L okal £ 3499 £ 24 99 £ B9 99
Fahren & _
Grofregionen £ 1299 € 39499 £ 0994
(>ehen
Alle Regionen £ 129599
A-GPS gahren & GroRregionen £1700 €300 £0009
ehen
Mokia Maps fir 540 Alle Regionen £129.99
Fehlende Kartendaten Gehen Lokal €409 £14099 £2499
kKompatihle GPS-Module Alle Reglonen £49.05
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I Anbieter & Gerate

- Navigation kostenpflichtig

* Nokia N-Series
I — programmierbar C, Java MIDP 2

 Motorola
- Windows Mobile, Linux, kein GPS
- Mitglied OpenPhone
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I Anbieter & Gerate

- kostenpflichtige Nutzung

* Nokia N-Series
I — programmierbar C, Java MIDP 2

 Motorola
- Windows Mobile, Linux, kein GPS
- Mitglied OpenPhone

* VVodafone
- kostenpflichtige Nutzung
- kein GPS, sondern Lokalisation via Netz
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I Anbieter & Gerate
* Android
I - potentiell grol’e Akzeptanz /
Entwicklergemeinschaft

- nur ein Endgerat ,G1" im ,Beta“-Test

— gekapseltes Betriebssystem
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I OpenMoko Neo Freerunner

I » 2. Gerategeneration

» Offenes Linux-Betriebssystem
GNU/Linux, OpenMoko, Qtopia

« GCC, Java SE, Java ME,
Java MIDP, Phyton ...

* Alternativ auch Android
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OpenMoko Neo Freerunner

400 MHz-CPU, 500MHz-Version verfugbar.
256MB Flash + 128MB RAM

Wi-Fi (802.1 1b/g), AGPS, GPRS, Bluetooth 2.0,
zwei 3-Achs-Bewegungssensoren

GSM, kein UMTS
Kein Kompass

Keine Kamera
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I Relevanz fur meine Arbeit

I e Neo Freerunner als Basis

* Erganzt mit Kreiselkompass

* Erganzt mit Kamera
- Mini-USB
- (High-End) Spiegelreflex
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Experiment

Synth aus 336 Bildern, berechnet in 4h:

http://photosynth.net/view.aspx?cid=88bfc66c-
0984-4810-aece-
edd272232642&i=0:0:125&z=450.705600000
00006&g=1&p=0:0&m=false&c=2.13717:-6.14
998:-0.514414&d=3.65985:1.5235:3.23919

http://photosynth.net/view.aspx?cid=88bfc66c-b984-4810-aece-edd272232642&i=0:0:125&z=
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http://photosynth.net/view.aspx?cid=88bfc66c-b984-4810-aece-edd272232642&i=0:0:125&z=450.70560000000006&g=1&p=0:0&m=false&c=2.13717:-6.14998:-0.514414&d=3.65985:1.5235:3.23919

Experiment

Synth aus 1012 Bildern, berechnet in 25h:

http://photosynth.net/view.aspx?
cid=3116a3b0-678a-466a-b8e7-
b297e76d294b

http://photosynth.net/view.aspx?cid=3116a3b0-678a-466a-b8e7-b297e76d294b
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http://photosynth.net/view.aspx?cid=3116a3b0-678a-466a-b8e7-b297e76d294b

Enkin-Video

http://www.youtube.com/watch?
v=2V6MNp tWGO0

http://www.youtube.com/watch?v=2V6MNp_tWG0
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http://www.youtube.com/watch?v=2V6MNp_tWG0

Android-Video

http://www.youtube.com/watch?
v=_YFw9pOT;T8

http://www.youtube.com/watch?v=_YFw9pOT;T8
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http://www.youtube.com/watch?v=_YFw9p0TjT8

I Zusamengefasst

- z.T. zu erweitern > Aufwand und Chance

I » Es gibt Hardware

» Es gibt Verfahren

- Position zu bestimmen

— Positionierungsfehler zu korrigieren
- Bilder zusammen zu fuhren

- Bilder im Detailgrad zu manipulieren
- Daten zu synchronisieren
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I Zusamengefasst

- Rotation bestimmen > ist das so? s. Android-

 Es fehlt Hardware
I Video

» Es fehlt geeignete Kombination der
Verfahren

» Gibt es Usability-Uberlegungen?
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I Zusamengefasst

» Es fehlt Betrachtung der Resourcen
I - insb. der lokalen Gerate

 Es fehlen Offline-Szenarien

Sascha Kluth, 8.12. 2008, Seite 26



Ziele

Konzeptionierung,
prototypische Implementierung, eines
Resourceneffizienten,
Benutzerunterstutzenden,
Communtiy-gestutzten,
vertellt arbeitenden,

mobilen Systems, zur

- Dokumentations-,

- Planungs- und

- Navigationsunterstutzung
— fur Backcountry-Wanderer,

Im Rahmen einer hervorragenden Abschlussarbeit..
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Bildnachwels

Efficiently Registering Video into Panoramic Mosaics; Steedly,Pal,Szeliski;Microsoft Research;
University of Massachusetts, Seite 3,
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