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[2][8][9] 



Sprachliche Lokalisierung 
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Living Place Hamburg 3D & ISIS  

Quellen:[1] 
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Sprachliche Lokalisierung 
Living Place Hamburg & Objekt IDs 

Quellen:[[10][11] 



Sprachliche Lokalisation 

Serviceanfrage : „Welche Objekte befinden sich in unmittelbare Umgebung der Koordinaten( x,y,z)“ ? 

{ „id“           :12345 

   „Version“             :„1.0“ 

   „ReferencePoint“   :  {x,y,z} 

   „ReferenceObject“ :“Buch“ 

} 

{ „id“   : 12345 

  „Version“   : „1.0“ 

 „SpatialRelation“ : „Contain (Buch, Schlafbereich); 

       Above (Buch, commod ); 

       close(commod , bed);“} 
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 ActiveMQ-Push-Pull-Client in C# 

Queue: LP3D.REQUEST.SPATIALRELATIONSHIPS  

Topic:   LP3D.RESPONSE.SPATIALRELATIONSHIPS 

 Request Message: 

Respons Message: 

Quellen:[9] 
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Sprachliche Lokalisation 

 Analyse der gelieferten Relationen von ISIS 

 contain:  

 „Das BUCH befindet sich im xyz-Bereich/ in der ...   

 above/ below :  

 auf/unter dem objekt_2 “ 

 close :  

 in der Nähe vom..  

 Sprachausgabe mit der .Net Framwork Class Library 

 System.Speech  bzw.  System.Speech.Synthesis 

 Antwortsatz:  

 „DAS BUCH BEFINDET SICH IM SCHLAFBEREICH. AUF DER KOMMODE. „ 
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 Object Searching 

 Suchen  von Objekten an Hand von der gespeicherten 

Referenzen. 

 Object Localization 

 Sprachausgabe unabhängig von der Position der 

Bewohner. 

 Sprachausgabe unabhängig vom Blickpunkt der 

Bewohner. 
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Offene Baustelle: Raumposition  

 Positionserkennung des Objekts im Raum 

 Automatische Ermittlung der 3D Koordinaten zu den 2D 

Koordinaten 
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Offene Baustelle: Kamerasteuerung 

 Steueralgorithmus für die automatische Suche 

 Erstellung eines Plans für das Durchsuchen der Wohnung  

  Koordination der Kameras bei der Suche 
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 Stand  

 Einfache Kamerasteuerung mit Dallmeier Camera 

Control Protcoll(DCCP) 

 

 

 

 



Offene Baustelle: Kamerasteuerung 

 Technische Umsetzung der Pan/Tilt/Zoom-Mechanismus 

 Offene Fragestellung 

 Wie sage ich der Kamera 

 Fahre in (XYZ) Position 

 Zoome x % 

 Wie weit ist die Kamera gezoomt? 

 Wie weit ist die Kamera geschwenkt/geneigt?  

 In welcher Position befindet sich die 

  Kamera gerade? 

 Status der Kamera in Moment nicht abfragbar 

 Lösung: Open Network Video Interface (ONVIF) 

 

PTZ-Dome-

Netzwerkkamera 

DDZ4010-YY/HS/HD 

http://www.onvif.org/


Fazit 



Fazit 
 In den Masterprojekten wurde die Basis eines effizientes 

Kamerasystems erschaffen.  

 

 

 

 

 

 

 Optimierungspotential vorhanden 

 Focus bis zur Masterarbeit:  

 Integrationen des Kamerasystems in dem Living Place Hamburg 

 Einbauen der Kamerasteuerung  

 Verfahren für die Koordination der Kamera  
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